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DOCS5

PLIEGO DE PRESCRIPCIONES TECNICAS

l.- OBJETO DEL CONTRATO

Adquisicion de microscopio confocal con unidad de escaneo laser, platina motorizada y conjunto de objetivos
cubriendo el rango 5x a 100x

Lotes

1.- Microscopio confocal laser

2.- Conjunto de 7

objetivos

1.-CONCRECION DEL OBJETO DEL SUMINISTRO/SERVICIO

Descripcién detal

lada:

El microscopio a adquirir podra ser seminuevo (equipo de demostracién, exposicion, KMO o similar), mientras
cumpla las especificaciones y el plazo de garantia de este PPT. No podra ofertarse un equipo reacondicionado

Lote 1:

Microscopio confocal con laser de 405 nm y resolucion de hasta 120 nm en el plano XY (precisién de 1,5%) y de 5 nm
en el eje Z (precisidon <0,15 um + 1%). El equipo incluird un revolver motorizado séxtuple y platina motorizada para las

muestras.

El microscopio incorporara:
Unidad de escaneo:

Estativo:

- Sistema laser confocal (laser diodo 405nm con escaner resonante de 4KHz en X, zoom optico y
deteccién confocal con doble pinhole y detector tipo PMT).

- Sistema de captura no confocal integrado y compuesto por fuente de iluminacidn LED de larga vida
util (80.000h), zoom digital y sensor CMOS a color con

2,35MPx de resolucién y 24bits de rango dindmico.

- Revodlver motorizado séxtuple con ranura para alojar prisma DIC

- Unidad de enfoque motorizada con rango de enfoque de 10mm, velocidad de 3000um/s, pitch de
5nm vy lector de posicion escalar de 0,781nm).

- Analizador y polarizador integrados

- Preparado para método de observacion DIC.

- Méaximo FOV 2,6mm x 2,6mm en combinacién con objetivo 2,5x

- Rango de zoom 1-8x

- Sistema de autoenfoque integrado basado en tecnologia laser de disparo unico. Autoenfoque
continuo incluido cuando se trabaja en imagen en vivo.

Corredera para observacion DIC (Nomarski o contraste interferencial) en reflexion.

Corredera con retardo A/4 para la deteccién adecuada de superficies de film transparente con
mecanismo de rotacion 3602 y posicién de fijacion

- Unidad de enfoque manual para dar un primer enfoque y posicionamiento rapido de la muestra.

- Capacidad para albergar muestras de hasta 100mm de altura.

- Platina motorizada con motor de desplazamiento ultrasénico (resolucion 0,5um, precision 20um y
reproducibilidad 2um) con rango de desplazamiento de

100x100mm, soporte para muestras rotable 3602 y velocidad maxima de desplazamiento de
20mm/s. Capacidad maxima de carga 3kg.

Workstation basada en Windows con monitor y periféricos necesarios
Software para:

a) Software basico que:

- Permita el control de los diferentes componentes del equipo (revdlver, platina, unidad de
enfoque motorizada, ldser autofocus, sistema de captaciéon ldser y sistema de captacion
convencional)

- Permita realizar capturas 2D y 3D en un campo de observacién determinado
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- - Permita el andlsis simple de las imagenes obtenidas. Este andlisis incluye:
. Medicién manual 2D
. Perfilometria basica (medicidn de variabilidad de alturas)
- Analisis de rugosidad en superficie obteniendo los valores Sa, Sq y Sz
- Célculo de volumenes
- Caculo de angulos
- Andlsis de esferas
- Permita crear informes a partir de los datos obtenidos.
b) Software para andlisis avanzado 3D, que incluya herramientas avanzadas para en andlsis de
imagenes 3D tales como:
- Perfilometria,
- Medicién por diferencia
- Medicién en altura
- Medicién en plano
- Areas y volimenes
- Analisis de rugosidad en linea (incluyendo opcién conforme a norma I1SO)
- Analisis de rugosidad en area (incluyendo opcién conforme a norma ISO)
- Andlisis basado en histograma
c) Softwares para mediciéon automatica basada en deteccidon de margenes de estructuras.
d) Software para gestion de automatismos XYZ y que
- Permita automatizar capturas en las coordenadas XYZ bien sea en modo captura panoramica o en
modo "travelling" (captura de varios campos no correlacionados)
- Habilite el modo de captura de rugosidad en linea.
e) Software de deteccidén automatica de objetos

Lote 2:

Comprendera el siguiente conjunto de 7 objetivos:

1.- Objetivo de 5x; A. N. de 0,15y D. T. de 20 mm.

2.- Objetivo 20x con correccién M Plan Apocromatica especifico y exclusivo para el sistema de escaneado laser
tridimensional. WD= 1mm N.A=0,6.

3.- Objetivo 50x con correccién M Plan Apocromatica especifico y exclusivo para el sistema de escaneado laser
tridimensional. WD= 0,35mm N.A= 0,95.

4.- Objetivo 10x con correccidén Plan Fluorita especifico y exclusivo para el sistema de escaneado laser tridimensional.
WD=10.40 mm, N.A=0.3

5.- Objetivo 20x con correccion Plan Fluorita y larga distancia de trabajo especifico y exclusivo para el sistema de
escaneado laser tridimensional. WD= 6,5 mm, N.A= 0.45

6.- Objetivo 50x con correccidén Plan Fluorita y larga distancia de trabajo especifico y exclusivo para el sistema de
escaneado laser tridimensional. WD= 5,00 mm, N.A=0.6

7.- Objetivo 100x con correccion Plan Fluorita y larga distancia de trabajo especifico y exclusivo para el sistema de
escaneado laser tridimensional. WD= 3,20 mm, N.A=0.8

Se incluira garantia y mantenimiento preventivo de todo el equipo durante los 2 primeros afios. El mantenimiento
preventivo consistird en el control anual del rendimiento de los diferentes componentes del equipo, asi como la
limpieza d componentes dpticos y los ajustes necesarios.
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