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PLIEGO DE PRESCRIPCIONES TECNICAS PARA LA CONTRATACION DEL
SUMINISTRO DE UN EQUIPO DE CONTROL, CAPTURA VY ANALISIS DEL
MOVIMIENTO PARA LA ESCUELA DE INGENIERIA DE VITORIA-GASTEIZ DE LA
UNIVERSIDAD DEL PAIS VASCO /EUSKAL HERRIKO UNIBERTSITATEA (UPV/EHU)
60/23 PASS

I.OBJETO DEL CONTRATO

El suministro e instalacion de un equipo de control, capturay analisis del movimiento inercial
del cuerpo para la Escuela de Ingenieria de Vitoria-Gasteiz de la UPV/EHU.

El equipo de captura y analisis de movimiento inercial estara destinado a evaluar el
movimiento humano y la biomecanica durante las actividades laborales o cotidianas. Este
equipo debera permitir capturar y analizar los movimientos en tres dimensiones, a los
efectos de proporcionar una vision detallada de como se mueve el cuerpoy como interactia
con el entorno.

Il. CONCRECION DEL OBJETO DEL SUMINISTRO

La ergonomia se preocupa por el diserio de los lugares de trabajo y de los sistemas de trabajo
para que se adapten mejor al trabajador, y, por tanto, reducir la carga fisica y psicolégica que
implica el trabajo, asi como reducir el riesgo de lesiones o enfermedades laborales. El equipo
de captura y analisis de movimiento inercial proporcionara informacion detallada sobre la
postura, los movimientos y las fuerzas involucradas en las tareas laborales.

Con la informacion que se obtenga debera ser posible identificar areas problematicas en el
entorno laboraly recomendar mejoras en el diseno de las herramientas, equipos y entornos
de trabajo. Ademas, también se podra utilizar para evaluar la efectividad de las medidas
tomadas para reducir la carga fisica y psicologica en el trabajo y prevenir lesiones laborales.

Las funciones que debe cumplir el equipo son las siguientes:

1. lIdentificar y evaluar las posturas y movimientos de los trabajadores durante la
realizacion de tareas especificas.

2. Analizar las fuerzas aplicadas por el trabajador y las cargas que soporta el cuerpo
durante la ejecucion de tareas laborales.

3. Evaluarlosriesgos de lesiones musculoesqueléticas relacionadas con la posturay los
movimientos repetitivos en el trabajo.

4. ldentificar areas problematicas en los entornos laborales y proponer soluciones de
diseno para mejorar la ergonomia.

5. Realizar analisis comparativos para evaluar los cambios en el movimiento y la
postura después de las intervenciones ergondmicas.

6. Proporcionar informacion detallada sobre el rendimiento vy la eficiencia de los
trabajadores, o que puede ayudar en la planificacion del trabajo y en la reduccion
de costos.

7. Desarrollar modelos biomecanicos precisos para la simulacion y el analisis de
movimientos especificos.

8. Ayudar a los disenadores y fabricantes de equipos y herramientas a desarrollar
productos ergondmicamente adecuados.

Asimismo, el equipo debera servir para las siguientes aplicaciones:

1. Interaccidn humano-robot.
2. Entrenamientoy simulacion.
3. Biomecanica.

e Ergonomia.
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e |nvestigar.

e Rehabilitacion.

e Analisis de la marcha.
e (Ciencia deportiva.

Requerimientos técnicos

El sistema funcionara mediante el uso de rastreadores de movimiento inercial de dltima
generacion, algoritmos de fusion de sensores, protocolos inalambricos especializados y
modelos biomecanicos validados, por los que se generan datos cinematicos de alta
precision.

Dicho equipo de captura de movimiento estara compuesto por los siguientes elementos:

1. Hardware de sistema inercial de captura y analisis de movimiento. Dicho equipo
de captura de movimiento estara compuesto por los siguientes elementos:

1. 17 sensores inalambricos

Dongle USB de recepcion de la senal (1 ud.), con la licencia de funcionamiento
necesaria

Cargador para un minimo de 6 puertos USB (1 ud.)

Cables de carga USB para los sensores (1 ud.)

3 camisetas de lycra, incluyendo distintas tallas (S, Ly XL) o similar

Kit de cinchas de velcro para colocacion de sensores (1 conjunto) o similar
Caja de transporte (1 ud.)

N
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Las especificaciones técnicas que debera cumplir el equipo se relacionan a continuacion:

Especificaciones técnicas

Velocidad de actualizacion 60 Hz

Alcance inalambrico 20-30m

Duracion de la bateria 5-6h

Comunicacion inalambrica Protocolo de radio

Enlace de datos inalambrico Antena dongle

Latencia Minimo 30 ms
?&r:rap?namiento enel Minimo 30 segundos
Sincronizacioén de hardware De terceros. P.ej. sensores EMG, placa de fuerza...

Integracion directa con guantes para la captura de
movimiento de dedos y falanges

Equipo Debe tener inmunidad magnética

Seguimiento de dedos

2. Licencia software

Ademas del equipamiento, es necesaria la puesta a disposicion de la licencia software para
la utilizacion de todo el sistema, para una duracion minima de 4 anos. El software se instalara
en un ordenador del laboratorio para la utilizacion del equipo.
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Caracteristicas minimas exigidas

e Multipersona/Multiescenario

e Network Streamer (para plug-ins)

e Configuraciones avanzadas

e Escenarios avanzados

e (Camarade referencia

e Exportacion como pelicula

o (Cbdigo de tiempoy control remoto

e Sincronizaciony live streaming con diferentes plataformas
e Solver entiempo real

e Reprocesador HD

3. Integraciéon con el software “Tecnomatix Process Simulate Human®, actualmente
utilizado en los laboratorios de produccion e integracion con la célula de fabricacion
permitiendo el trabajo coordinado con el resto de la maquinaria y aportando la capacidad
de "ver” e inspeccionar objetivamente las tareas que se realizan entre humanos y maquinas.

II.PLAZO DE ENTREGA

El plazo de entrega sera de 6 semanas.

IV.PLAZO DE GARANTIA

El equipo tendra el plazo de garantia que haya ofrecido la contratista y, como minimo, sera
de 2 anos.

V. SOPORTE TECNICO

Ante las posibles incidencias o averias (vicios o defectos del equipo suministrado) que
puedan surgir en el funcionamiento del equipo, la contratista ofrecera soporte online (24
horas) para detectar su causa.

El tiempo maximo de resolucion dependera de si la incidencia afecta al hardware o al
software:

e Incidencia de software: sera inferior a 48 horas laborables.

e Incidencia de hardware: sera inferior a 5 dias laborables.

VI.FORMACION

Junto con la instalacion, la empresa debera ofrecer una formacion en castellano in situ de
no menos de un dia de formacion (8 horas/dia) en las instalaciones de la Escuela de
Ingenieria de Vitoria-Gasteiz

Contenido minimo de la formacion, fundamentalmente:

e Procedimientos de puesta en marcha, seguridad, mantenimientoy calibracion
e Usovy configuracion del uso de medida y control

En Vitoria-Gasteiz, a la fecha de la firma electronica.
AlTOR RUIZ DE Firmado digitalmente por

AITOR RUIZ DE LA TORRE

LA TORRE ACHA ACHA-72456861F
Fecha: 2023.07.24 12:38:28

-72456861F +02/00

Aitor Ruiz de la Torre Acha
Departamento de Organizacién de Empresas
Escuela de Ingenieria de Vitoria-Gasteiz de la UPV/EHU
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